' Educational Simulator

- Simulador de un robot mdvil inteligente: TRoDi

| Sobre | Estudio por Caso | Testimonial | Paguete |
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* Laintroduccian

- La funcidn libre del disefio de un robot para el usuario

- Yarias bibliotecas referente al robot inteligents

- La programacion de un robot{Grafico del fiujo, lenguaie C)
- La creacion automatica del lenguaje C

- La organizacion v simulacion virtual del ambiente del robot
- La comunicacidn v downloa con MICOM real

- Los contenidos para educar al robot inteligentes
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¥ |La Caracteristica 1 - El disefio de un robot rabat

* Proporciona varias bibliotecas delrobot

Environment
(obstacle)
Arrangement

¥ Simulation

- Ofrece |3 biblioteca comerdalizada del robot
- Ofrece Builder Wizard para los principantes

- La biblioteca de elementos del sensor del robot
- La biblinteca del actuadar del robaot



* 3D CAD DATA Import

La biblioteca de varios MICOM
- BVR

GUI Programacion facil v sencilla
- Propordiona el programa de control del tipo del arganigrama
- CLa creadion del cadigo C en organigrama

Haciendo programa del lenguaje C y el recopilador

- Proparciona el redactor de la lenguaje C y recopilador

* La Caracteristica 3 - Simulacion del Ambiente de un robot

a’

Proporciona la biblioteca ambiental
- Varios tipos del espacio de trabajo

- Maoo para hacer el ambiente

La Funcion para establecer el ambiente

-Ajuste del ambiente del obstaculo

- Propardiona 30 Modeler
- 5TL DATA Direct import



¥ La Caracteristica 4 Verificacidn del robat v varios

La verificacion del programa
- Proporciona la funcidn de supervision de MCU
- Yarias memorias gue proporciona |3 funcidn de leerfescribir

Circuit Verification

- La funcidn de dispaner la parte del error del circuito
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Interfaz con la robot real
- ISP Download

- Comunicacion JTAG v Download

Control by external operator
La simulacian del contral de robot por el operadaor externo

sinfcon alambre.,

+El Robot Maovil

Bl robot desarrollado para que tome leccion gradualmente desde el basico a | practica aplicada, componiendo el proceso del
control con mayor fadlidad y interés,

-MCU : AT90 series-at90s1200,/2313/8515
ATmeqa series-atmegasd, 16/103/125
At43ush series- at43ush351/353/355/320/324/325/326
1Los elementos educativos : El motor del paso, motor de RC, sensor supersanica,
sensor infrarrojo del tacto, LCD, Punto-Matriz,
Control remoto, interruptor, ISP download.

La Especificacion

Iiifrared rays touch sensor ITEM Digital Robot series

MICOM AVE. Atm 128
LERsEreet| e
Motor STEP,RC Servo Motor
SUpErsonic m&x3000mm, detail 30mm
SENSOr
LCD 16*4 Line
Dot Matrix 16*16, 3colar
External )
weight contral
control :
Download ISP, JTAG type
weight 2Ka
model DR.12 the maximum 150mm;sec
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¥ Los requisitos del sistema

CPU
MEMORY
HDD
GRAPHIC
VRAM
as

&4ME
300MB
10244768
16MEB

Minimo

Dual Core
256ME
500ME
10245768
123ME
Windows 98/ NT/ 2000/%P

La recomendacion



